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Tytut Kod
8 Automatyzacja i robotyzacja proceséw technologicznych. 10102212710102202296
Kierunek Rok / Semestr
Mechanika i Budowa Maszyn 417
Specjalnos¢ Przedmiot
Inzynieria Mechaniczna obowiazkowy
Godziny Liczba punktow
Wyktady: 1 Cwiczenia: - Laboratoria: 1 Projekty / seminaria: - 2
Jezyk prowadzenia przedmiotu
polski
Prowadzacy:
Dr. inz. Olaf CISZAK
Instytut Technologii Mechanicznej
ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan
tel. +48 61 6652203
e-mail: olaf.ciszak@put.poznan.pl
Wydziat:

Wydziat Budowy Maszyn i Zarzgdzania
ul. Piotrowo 3

60-965 Poznan

tel. (061) 665-2361, fax. (061) 665-2363
e-mail: office_dmef@put.poznan.pl

Miejsce przedmiotu w programie studiow:
Przedmiot obowigzkowy profilu Inzynieria Mechaniczna na kierunku Mechanika i Budowa
Maszyn - studia stacjonarne | stopnia.

Zalozenia i cele przedmiotu:
Poznanie teoretycznych i praktycznych probleméw zwigzanych z automatyzacjg i robotyzacja
procesow produkcyjnych oraz budowsa, obstugg i aplikacjg robotéw przemystowych.

Tresci programowe przedmiotu (opis przedmiotu):
Wyktad: Istota i czynniki determinujgce potrzeby i stosowanie automatyzacji i robotyzacji.
Klasyfikacja robotéw. Urzagdzenia wspétpracujgce. Chwytaki i gtowice technologiczne robotéw
przemystowych. Tendencje rozwojowe w budowie robotéw. Przeglad tradycyjnych i nowych
zautomatyzowanych i zrobotyzowanych proceséw technologicznych.
Laboratorium: programowanie robotéw edukacyjno - przemystowych.

Przedmioty wprowadzajace i wymagane wiadomosci wstepne:
Podstawowe wiadomosci z mechaniki, automatyki, teorii mechanizmow.

Forma zaje¢ i metody dydaktyczne:
Wyktad ilustrowany foliami oraz filmami video, laboratorium podstaw robotyzacji.

Forma i warunki zaliczenia przedmiotu —wymagania i system oceniania:
Testy pisemne, ocena projektéw wykonanych w ramach laboratorium.

Bibliografia podstawowa:
1. Podstawowa:
2. 1.A. Morecki, J. Knapczyk, K. Kedzior Teoria mechanizmow i manipulatorow. Podstawy i
przyktady zastosowan w praktyce WNT Warszawa 2001
3. Jezierski E. Dynamika robotow, WNT Warszawa 2006
4. Uzupeiniajgca:
5. Zurek J. Podstawy Robotyzacji - Laboratorium. Politechniki Poznanskiej Poznah 2006
6. Honczarenko J. Roboty przemystowe. Budowa i zastosowanie WNT Warszawa 2004
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